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KULLANIM KILAVUZU | ADYBUG

Latfen kullanmadan once bu kilavuzu dikkatlice okuyunuz
Latfen bu kilavuzu ileride bagvurmak igin saklayiniz (¢ ROHS
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1. GiRi$ VE GUVENLIK

1. GiRi$ VE GUVENLIK
1.1 Girig

Uriinimiizt satin aldiginiz igin tesekkir ederiz.

Cim bigcme robotu FT GLOBAL A.S. tarafindan
Urettiriimektedir. LADYBUG markasinin patenti FT
GLOBAL A.S.'ne aittir.

Cimlerinizi bigmek icin robot ¢im bigme makinemizi
kullanirken ekstra bos zamaniniz olacak ve bunun
keyfini ¢cikaracaksiniz. Cimlerinizin gériniminden
etkileneceksiniz ve isin en iyi tarafi FT Global bu
robotu sizin igin yapti. Robot bicme makinesi, yalnizca
bu kilavuzdaki talimatlari okuyup anladiktan sonra
onu nasil ¢alistiracagini bilenler tarafindan
kullanilabilir. Model: LB-6-1800 ve LB-4-1500 CE,
RoHs onayl.

Uriin, Griin 6zellikleri ve bu belge dnceden haber
verilmeksizin degistirilebilir. Diger tim ticari markalar,
ilgili sahiplerinin malkiyetindedir.

ONEMLI!

Asagidaki sayfalar 6nemli glivenlik ve galistirma

talimatlarini igerir. Lutfen bu kilavuzdaki tim talimatlan
okuyun ve bunlara uyun. Bu kilavuzda bulunan tim
glvenlik talimatlarini, uyarilari ve ikazlari dikkatlice
okuyun ve inceleyin.

Bu talimatlarin, uyarilarin ve ikazlarin okunmamasi ve
uygulanmamasi, kisilerin ve evcil hayvanlarin ciddi
sekilde yaralanmasina veya dlimune veya Kigisel
esyalarin hasar gérmesine neden olabilir. Robotun
orijinal tasariminin degistirilmesine izin verilmez. Tim
degisikliklerin riski size aittir.

UYARI
Robot ¢im bigme makinesi yanhs
kullanilirsa tehlikeli olabilir!

JAAN

ONEMLI BILGI

Robotunuzu kullanmadan 6nce Kullanim
Kilavuzunu dikkatlice okuyun ve icerigi
anlayin.

1.2 Robot lizerindeki semboller
Bu semboller robot lizerinde bulunabilir. Onlari
dikkatlice inceleyin, boylece 6nemlerini anlarsiniz.

1. Sembol Ust kapaga yapistirilmistir, Lutfen
cihazi kullanmadan once araclar dikkatlice
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1. UYARI-bu tehlikeli bir elektrikli alettir.
Calistinrken dikkatli olun ve tim gavenlik
talimatlarina ve uyarilarina uyun.

2. Kullanici / kullanim kilavuzunu dikkatlice
okuyun ve makineyi ¢alistirmadan dnce tim
guvenlik talimatlarina uyun.

3. Calisma sirasinda nesneler ¢gim bigcme
makinesinden firlayabilir, calistirirken makineden
guvenli bir mesafede durun, dikkatli olun.

4. Calistirirken gocuklari, evcil hayvanlari ve
etraftaki kisileri ¢cim bicme makinesinden uzak
tutun.

5. UYARI-Makineyi kaldirmadan veya Uzerinde
calismadan once devre disi birakma cihazini
calistirin.

6. Biciciyi temizlemek igin asla yiuksek basingli
yikayici veya hatta akan su kullanmayin.

7. Keskin dénen bigaklar. Ellerinizi ve ayaklarinizi
uzak tutun ve bicme makinesini bu alandan
kaldirmaya galismayin.

8. UYARI! Makineye binmeyin.

2. Ozellikler Sembolii

FT GLOBALAS.

Product name: LADYBUG
Model: LB-6-1800  Ip54
Input: 29.4 V = 4A 85W
Made in China

S.NO: XXXX XXXXXXX

RoHs C€ E

Robot lizerine yapisik

FT GLOBALAS.

Product name: LADYBUG
Model LB-6-1800 Ip54
Input: 29.4 V = 4A
Ouput: 29.4 V = 4A

Made in China

RoHs C€ ®

Sarj istasyonu zerine yapisik

ADRESLEME
Bigme makinesi ekranindaki Adres menustine girin, sarj
istasyonundaki digmeye basin, bicme makinesi dogru
adresi alacaktir, Ekranda evet'i secin. Fabrika
teslimattan 6nce adresi zaten eslestirdi.

SN XXXX XX XX XXX
yi 1 ay  gun numara

Atik elektrikli Grinler evsel atik olarak
atilmamalidir. Litfen tesislerin bulundugu yerlerde
geri donusturin. Geri donisim tavsiyesi igin Yerel
Yonetiminize veya saticiniza danigin.
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4. Sarj istasyonu Sembolii

CAUTION!

Position this side of the Charging Station
towards lawn interior.

Bu etiket sarj istasyonuna yapistiniimistir, lttfen bu
tarafi ¢imin i¢ kismina dogru konumlandirdiginizdan
emin olun. Bunu yapmamak, mulke veya kisilere
zarar verebilir.

5. Uyari symbolu .

TEHLIKE!

Keskin dénen bigak.
Ellerinizi ve ayaklarinizi uzak
tutun.

Ciddi yaralanmalar meydana
gelebilir.

DANGER

1.3 Kullanim Klavuzundaki Semboller

Bu semboller bu kullanici kilavuzunda bulunabilir.

A WARNING

XXXXXXXX XXX XXX XXX XX XXXXXX.

Bir uyari kutusu, kisisel yaralanma riski bulundugunu
gOsterir.

IMPORTANT INFORMATION

0,0,0.0.0.0.0.0,0,.9,0.9.0.0.0.0,0,0.9.0.000,0,0,0.0.0000&

Bir bilgi kutusu, 6zellikle belirtilen talimatlara
uyulmadiginda maddi hasar riski bulundugunu belirtir.
Kutu ayni zamanda kullanici hatasi riskinin oldugu
yerlerde de kullanilir.

1.4 Giivenlik talimatlari

- Kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun ve tim
glvenlik ve uyari talimatlarina uyun.

Bu makinenin keskin dénas bigaklari var! Bigicinin
gbzetimsiz ¢alismasina asla izin vermeyin; Calisma
sirasinda cevredeki kisileri, cocuklari ve evcll
hayvanlari bicme makinesinden uzak tutun.

Asla kimsenin ¢im bicme makinesine binmesine veya
oturmasina izin vermeyin.

Bicicinin glvenli ¢calistirlmasina agina olmayan hig
kimsenin veya kisinin bigme makinesini ¢alistirmasina
asla izin vermeyin.

Ellerinizi ve ayaklarinizi kesme bigaklarindan ve diger
hareketli pargalardan uzak tutun.

Cim bicme makinesini galisirken asla servis veya
ayarlama girisiminde bulunmayin.

- Bicme makinesini ¢alistirmadan dnce bigme alanini
tim kalintilardan (oyuncaklar, agac dallari, giysiler,
yuksekligi 6 cm'den az olan her sey) inceleyin ve
temizleyin.

- Bigici calisirken asla bigme makinesini kaldirmayin
veya bigaklari incelemeye calismayin.

- Bigiciyi kaldirmadan veya herhangi bir ayarlama
yapmadan once daima guicu kapatin.

- Bigme makinesini manuel modda calistirirken, bigicinin
arkasindan veya gevresinden guvenli bir mesafe
birakin ve uygun ayak giysileri giyin.

- Cim bigme makinesini 30 dereceden daha blytk
egimlerde veya saglam bir zeminin mimkin olmadigi
egimlerde manuel galistirmada kullanmayin.

- Herhangi bir glvenlik 6zelligi veya cihaz hasar
gOérmusse veya calismazsa bigiciyi calistirmayin.

- Herhangi bir glivenlik 6zelligini veya cihazini devre disi
birakmaya veya iptal etmeye galigsmayin.

- Bigaklari incelerken veya bakimini yaparken agir
eldivenler kullanin.

- Sanal kabloyu takarken ve tel direkleri / mandallari
surerken koruyucu gozlik takin ve eldiven kullanin.
Kablonun takilma tehlikesi olusturmasini 6nlemek igin
tim mandallari sikica surln.

- Sarj istasyonu glic kaynagini uzatma kablosuyla
kullanmayin.

- Bu bigme makinesiyle yalnizca orijinal ekipman glg
paketi ve gii¢ kaynagi / sarj cihazi kullanin.

- Kablo hasar gérmusse gug¢ kaynagini / sarj cihazini
kullanmayin.

- Sarj istasyonundaki sarj kagitlarinin bulundugu alana
metal nesneler koymayin.

- Bigicinin sarj bagliklarinin arasina metal nesneler
koymayin.

- Dogrudan sarj istasyonunun kenetlenme alanina veya
sarj istasyonundaki kontrol paneline su puskuartmeyin.

- Bigme makinesinin keskin dénen bigaklari vardir! Cim
bigme sirasinda ciddi yaralanmalara karsi litfen
biciciye dikkat edin.

- Uretici tarafindan belirtilen bakim prosedurlerini
uygulayarak ¢im bigme makinesini mikemmel ¢alisma
kosullarinda tutun. lyi bakim, daha iyi performansi ve
daha uzun hizmet dmrunu garanti eder.

- Elektrikli ve elektronik pargalara geri dontlemez
sekilde zarar vermemek igin robotu yuksek basingta su
jetleri ile yikamayin ve su gegirmez olmadigi igin
kismen veya tamamen suya daldirmayin.

- Robotun patlayici ve yanici ortamlarda kullaniimasi
kesinlikle yasaktir.

- Diger insanlara veya onlarin mallarina gelebilecek
kazalardan veya tehlikelerden operator veya kullanici
sorumludur.

- Calisma alanindaki tim kiiglk delikleri ve hatta tim
kiclk timsekleri doldurun. Robotun mikemmel sekilde
galismasini saglamaktir.
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2. SUNUM

Bu bolim, kurulumu yerlestirmeden 6nce bilmeniz gereken bilgileri igerir.

2.1 Kutu icerigi
@ ®
N

@ Acil Durum butonu
Bigiciyi agmak i¢in dondirdn.
Bigiciyi kapatmak igin buna basin.

@\LCD ekrani
® Gulg dugmesi
® B gak siperi
(® Sarj plakasi
® BI cak

@ Ana ekran butonu
Bigme makinesi agikken basin,

otomatik olarak sarj
istasyonuna geri doner.
$arj 1SIg!

Kirmizi: sarj oluyor
Yesil: tam dolu / bosta.

(©@Kablo 151g
Renksiz: iyi baglantida
Kirmizi: Kopuk kablo / bosta
Gug terminali
Sanal kablo terminali
kirmizi terminal
siyah terminal

@ Kazik icin delik

Sarj kafasi
@

® | |
®

/

&< ® ®

A
7

@ Sarj kablosu

@ Kablo 100m):
Bigme alanini isaretlemek ve bicme makinesi
icin sanal bir duvar olusturmak igin kullanilir.

(1 Sanal kablo konektérleri (10 adet): Sanal kabloyu
baglamak igin kullanilr.
@ Mandallar (100pcs):

Sanal teli gim gevresi ve engellerin etrafindan
zemine sabitlemek icin kullanilir.

(@3 Yedek bigaklar (3pcs)

(M Tutturucu vidalar(4pcs):

Sarj istasyonunu topraga monte
etmek icin kullanilir

Sarf Malzemeler:

1. Bicaklar

. Sanal kablo

. Sanal kablo konektorleri
. Kaziklar

. Bahisler

. Arka calisan tekerlekler
. On tekerlekler

€9 Kullanim Klavuzu
€D Sarj Unitesi kafasi

~NOoO g~ WDN
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2.2 Fonksiyon - i ki Kesme Modu

- Kaldirma sensorii Bigme makinesinin iki kesme modu vardir, diiz gitme ve

Ust ve orta kapak arasinda yer alan kaldirma sensorleri dénme (yuksek verimlilik). Auto'da, ¢im bicme makinesi

vardir. Bigici yerden kaldirilirsa 1 saniye icinde ¢alismayi kesme modunu akillica seger. Cim seyrekse veya

durdurur. kesilmisse diiz gider, ¢cim yogun veya uzunsa daire cizer.
o - Manuel modda, bicme makinesi yonlendirdiginiz yere

- .Eglm senso ru . o _ ider

Bigme makinesine de takili egim sensorleri vardir, bigme gider.

makinesi herhangi bir yonde 30 derecenin lGzerinde

egildiginde 2 saniye iginde galismayi durdurur. - Sanal Kablo

- Garpma sensorii Robot ¢im bigme makinesi sanal bir kablo olmadan

Ust kapagin tamami hareketlidir. Bigme makinesinin calistirilamaz. (100m-600m sanal kablo kullanmanizi

hem 6nlinde hem de yaninda, bigici kati, sabit bir Oneririz). Bigici, sanal kabloyu sarj istasyonuna kadar

nesneye carptiginda, bu nesne bigicinin destek takip eder, sanal tel sanal bir ¢it gorevi gorur. Sarj

yuzeyinden dikey ylkseklikte en az 6 cm oldugunda kagitlariyla bulusana kadar sanal kabloya gececek,

etkinlesecek carpma sensoarleri ile donatiimistir. Darbe ardindan sanal telden gikacak ve igini kesmeye

sensoru etkinlestirildiginde, bigici galismak igin baslayacaktir.

yedekleyecektir.

Yagmur sensd rii Sanal kablo kesilirse veya sarj istasyonu kapatilirsa

bicici calismayi durdurur.
Bicme makinesinde iki yagmur sensori bulunur. Bigici, Sanal kablo kesilirse veya kirilirsa ya da sarj istasyonunun
yagmur yagdiginda otomatik olarak sarj istasyonuna gucu kesilirse, bicme makinesi 3 saniye iginde ¢alismayi
geri doner. Yagmur sensorleri kontrol panelinden ACIK/  durdurur.
KAPALI olarak secilebilir. Agin: bigme makinesi yagmur

yagarsa eve geri doner. Kapatin: gim bicme makinesi ~ Robotu baslatmak igin 5 glivenli adim
yagmur yagarken bigmeye devam eder. 1.Sarj istasyonunu sarj cihaziyla gii¢ kaynagina
" ) baglayin ve sarj 1s1ginin yesil oldugundan emin olun
- Wifi - Kablosuz internet 2.Sanal kabloyu sarj istasyonuna baglayin ve iyi
IOS kullanicisi, uygulamayi indirmek icin Apple Store'da  baglantida oldugundan emin olun (renksiz sanal kablo
“‘EGROBOT” u arayabilir. |§|§1!_)- - o ) . o
Android kullanicisi Google'da "EGROBOT" aramasi 36%3%%?”1%“ agin ve acil durum digmesini
yapin. 4.Segiliyse parolay! girin ve modu segin.

- Dokunma sensorii 5.Gerekirse galisma suresini segin (10-500 dakika).

Bicme makinesi keserken tutamaga dokunun, iglevini - Asini Yiik Korumasi

kesecektir. Firgasiz kesme motoru ve galisan iki motorun her biri, bu
motorlarin asiri yiklenmesine neden olabilecek herhangi

- Bigme Programi bir durum icin calisma sirasinda strekli olarak izlenir Bu

Kontrol panelinden bir haftalik (Pazartesiden Pazara, her  durum tespit edildiginde bigme makinesi galismayi

gun icin bir kez) kesme programi ayarlayin. Bu iglev, durdurur.

AREA islevi ile birlikte kullaniimahdir.

- Su Gegirmezlik Sinifi: IP54. Ust kapagin altinda i¢

- Hirsizlik Onleme Islevi kisimlari nemden koruyan bir ig kapak bulunmaktadir.

Cim bigme makinesinin hirsizliga karsi koruma
saglamak igin sifre koruma segenegi vardir. Dahasi,

bicme makinesi bir sarj istasyonu olmadan agilamaz. - LCD ekran

) N - Jiroskop
- Kesim Genisligi: 21cm Bigme makinesinin egimlerde diz gitmesini saglamak
- Kolay Kesim Yiiksekligi Ayari igin jiroskopu vardir.

LCD ekranda 2.5cm-5.5cm secilmis - Alt alan ayari

- Otomatik Sarj Sistemi Bigicinin kesmesi icin Alt Alanlar'l segebilirsiniz. Bu,

Bigici, dusik pil durumu algiladiginda, kesme motorunu e ey '

kapatacak ve sanal teli arayacaktrr. gen|§ cim igin iyi s.orlug verir. Bolim 5.12'ye bakiniz. Bu
islev, programla birlikte kullaniimaldir.

- Bulunduktan sonra, otomatik olarak sarj edilmek tizere

sanal kabloyu sarj istasyonuna kadar takip edecektir. - Farkli dil segimi.

Sarj islemi tamamlandiginda, bigme makinesi bekleme - Aralik

modunda tekrar gitmeye hazir olarak birka¢ santimetre Dért menzil secenegdi vardir, kullanici farkh gimlerin
geri donecekdir. durumuna gore robotun sanal tele garptigi mesafeyi
- Acil Durum Durdurma Butonu secebilir.

- Cim bigme makinesinin st kisminda kirmizi renkte - Akilli kesim yiiksekligi ayari

acil durum digmesi bulunmaktadir. Bigiciyi agmak icin

dénduriin. Bigiciyi kapatmak igin buna basin. Dogrudan ekranda ayarlanabilen 7 ayar vardir.

-4 -
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2.3 Teknik Bilgi
Model No | |LB-4-1500| LB-6-1800
AKU tipi Lityum
Brit Agirhk 17 KG AkU kapasitesi 4.4 Ah | 6.6 Ah
Net Agirlik 14 KG Sarj olma suresi <2 saat |<3 saat
Robot ebatlari 52*39*27 cm (EB.Y.) Ortalama calisma suresi 2-3 saat |3 saat
Anma Elektrik Giici 85 W
Guitdlti <68 db Tel takibi opsiyoneldir. ~/
Kesici bigcak adeti 3 adet Sarj istasyonuna gii¢ gelmeden robot devre disidir. ~
Kesme yuksekligi 2.5-5.5¢cm Kablo koparsa robot devre disi kalir. ~/
Kesme genisligi 21 cm Akilli kesme yuksekligi ayari ~
Kesme hizi 35 m/dk Yagmur sensori ~/
Bigak donme hizi 3200 rom Otomatik Sarj ~/
Tepe ¢ikma yetenegi Maksimum egim 30° Akilli Sarmal ~/
Maks. ortam galisma sicakligi. 40°C Diiz gidis ~
1 Sarjda bigme mesafesi 500m’+20%| 700m’+20% Hirsizhda kars sifreleme ~
Qallgma kapasitesi 1500m*=20%| 1800nf £20% | Kaldirma Sensoru ~
Egim sensérii ~
Not: . . WIFI Uygulama (EGROBOT) ~/
Yeniden doldurulan bir alanin ne kadar genis oldugu,
oncelikle bicagin durumuna ve ¢im tdrline, blylime Carpma sensori ~/
oranina ve neme baglldlr_. Bahgenin sekli de 6ne_m|idir. . )
Bahge esas olarak acik cimlerden olusuyorsa, ¢im LCD gosterge
bicme makinesi, bahgenin agaclar, gicek tarhlari ve Su koruma IP54 ~
~
Zaman kurulum (Programlama)sistemi ~/
Acil durum butonu
Sarj istasyonu ebatlari 44*48.2 *15cm (E.B.Y.) | Sifre kurulumu ~/
Cit kablosu maksimum uzunlugu| 600 m/0.5 mm Jiroskop ~
Standart Cit kablosu uzunlugu 100 m/0.5 mm Dil opsiyonu ~
Alt alan ayari ~
Aralik secenegi N

2.4 Calisma Rotasi
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3. KURULUM

Bu bdlim, bu bigiciyi nasil kuracaginizi agiklamaktadir.
Kuruluma baglamadan 6nce, énceki bélimu okuyun 2.
Sunum.

Kuruluma baglamadan énce bu bélimin tamamini
okuyun. Kurulumun nasil yapildigi da bigicinin ne kadar
iyi calisacagini etkiler. Bu nedenle kurulumu dikkatlice
planlamak 6nemlidir.

- 3.1 Hazirliklar

- Talimatlar dikkatlice okuyun. Bigicinin kontrollerine ve
dogru kullanimina asina olun.
Bu talimatlara asina olmayanlarin veya ¢ocuklarin ¢im
bigme makinesini kullanmasina asla izin vermeyin.
Yerel dizenlemeler operatoriin yasini kisitlayabilir.

- Diger insanlara veya onlarin mallarina gelebilecek
kaza veya tehlikelerden operator veya kullanici
sorumludur.

3.2 Donanim Ayarlamalari

Bicak Ayari
Bu ¢im bicme makinesi tarafindan kullanilan bicme sistemi,

etkili ve enerji verimli bir ilkeye dayanir. Normal ¢im bigme
makinelerinin aksine robotumuz ¢imi koparmaz, bunun
yerine ¢imi keser.

Bicme makinesindeki yagmur sensorleri istege baglidir (Bkz.
P15-5.8 RAIN), MUmkin olan en iyi sonucu elde etmek igin
bigicinin gogunlukla kuru havalarda bigmesine izin vermenizi
Oneririz. Cim bigme makinesi yagmurda ¢im bicebilse de,
islak ¢im bicme makinesinde kolayca toplanir ve dik
zeminde kayma riski vardir. egimler daha buyuktur.

En iyi bigme sonucunu elde etmek igin bigaklar iyi durumda
olmalidir. Bigagi olabildigince uzun sire keskin tutmak icin
cimleri bos tutmak 6nemlidir. allardan, kiiglk taslardan ve
diger nesnelerden (6zellikle yuksekligi 6 cm'den az olan
nesneler). Cimlerin diiz oldugundan emin olmak igin litfen
kiiglk gukurlari doldurun ve hatta kliglk timsekleri doldurun.

Kesme yiiksekligi nasil ayarlanir?
1. Secin SET ve basin tusa
2. Segin CUTTING HEIGHT ve basin tusa. O

3. Secin 2.5-5.5 Tuga basarak onaylayin 00

4. ©® Tusa basarak onaylayin

Kesme yiiksekligi agiklamasi: Ornegin 3 cm seviyesini alin.

Kesme ylksekligi: 3cm
|
I

il

Cim
yUkseHligi

3.3 Sarj istasyonu kurulumu

En iyi kurulum vyerini segin, latfen diz
oldugundan, su olmadigindan, manyetik parazit
olmadigindan ve sarj istasyonunun 6ninde engel
olmadigindan emin olun.

Sarj Unitesinin en iyi kurulum yeri:

1. DUz olsun

2. Manyetik alan olmasin

3. Su birikintisi olmasin

4. Sarj istasyonunun 6nlinde engel olmasin

Lutfen sarj istasyonunu yatay bir yere sabitleyiniz.

X

OK

- Sanal kabloyu
resimde .
gOsterildigi gibi
yerlestirin

- Sarj istasyonunu
ekicle dort
azikla sabitleyin

ONEMLI BILGI:

Sarj istasyonunu gimlere sabitlemeden 6nce, lutfen
gimleri inceleyin ve bigicinin sarj etmek icin istasyonu
bulmasinin kolay oldugu en iyi konuma karar verin.

ONEMLI BILGI: Sarj istasyonu plakasina
basmayin veya lizerinde yiiriimeyin.
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3.4 Telin Kurulumu

Sanal kablo asagidaki yollardan biriyle kurulabilir:
- Teli mandallarla zemine sabitlemek.

ik birkag hafta sanal telde ayarlamalar yapmak
istiyorsaniz, kabloyu zimbalamak tercih edilebilir.

- Teli gomiin

Cimi ayirmak veya havalandirmak istiyorsaniz sanal
kabloyu (maksimum derinlik: 5 cm) gdbmmek tercih
edilir.

Gerekirse her iki yontem de birlestirilebilir, boylece

sanal telin bir kismi zimbalanir ve geri kalani gomular.

- Sanal kabloyu 1 metre araliklarla mandallarla kurun.
Keskin agilardan ziyade yumusak yarigapli kdseler
kullanmak en iyisidir. Resimlere bakin.

Ayni ¢im
seviyesine
sahip

bir gecit
veya zemin

- Sanal teli ¢imin altina géomiin ve mandallarla

zemine sabitleyin, bdylece bigicinin teli
kesmesinin 6niine gegilir.

Sanal teli ¢gim uglarinin altina,
Tel zemin ylzeyine cekmek igin
mandal ekleyin.
Tt

R

pemsesssnnEEen’

ONEMLI BILGI

Sert veya kuru zemin, mandallarin striliirken
kirllmasina neden olabilir. Asiri durumlarda,
mandallarin siiriilecegi cimleri sulayin.

- Sarj istasyonunun 6n ile bir engel arasindaki minimum
mesafe 2 metredir. Ve sarj istasyonunun késesinden 6n
tarafina olan mesafenin en az 2,5 metre oldugundan emin
olun. Sarj istasyonunun éniine minimum 2,5 metre diz
Isikta sanal kablo désediginizden emin olun.

- Yuksek bir engel, 6rnegin bir ev, duvar, ¢it veya kesme
ciminden daha yuksek olan bagka bir engel ¢alisma
alanini sinirlarsa, sanal tel engelden en az 40 cm uzaga
dbésenmelidir. Bu, bigicinin engele carpmasini 6nleyecektir.
- Ayni yukseklikte kesme ¢imine sahip bir gecit veya zemin
varsa, sanal tel kenardan en az 10 cm uzaga
désenmelidir.

- Sanal telin havuz kenari arasindaki minimum mesafe 40
cm'dir.

- Iki kése arasindaki minimum mesafe 1 metredir.

Sanal tellerin birbirine maksimum
mesafesi 1 cm'dir.
2 kabloyu bir diibelle sabitleyin.

Sarj istasyonunun gevresinde
2 tiir sanal tel kurulumu vardir.

$arj istasyonunu
koseye yakin bir yere koyun.
Liitfen referans igin konum alin.

Lutfen sarj istasyonunun &niine
en az 2,5 m diiz bir ¢izgi
ayarladiginizdan emin olun.

Sarj istasyonu su birikintisinden



3. KURULUM

- Ciceklikler ve gesmeler gibi garpma ihtimali olan

engellerin etrafinda adalar olusturarak ¢alisma alani

icindeki alanlari izole etmek igin sanal teli kullanin.
Kabloyu boélgeye dogru ¢ekin, izole edilecek alanin
gevresinden gegirin ve ardindan ayni rota boyunca

geri donin. Mandallar kullaniliyorsa, tel dénis yolunda

ayni dubelin altina désenmelidir. Sanal tel adaya
maksimum 1 cm mesafede oldugunda, bigici telin
Uzerinden gecebilir.

- Korunan engeller birbirine yakin gruplandiriimis ise

bunlari ayri ayri ayirin.

- Engeller kenara yakinsa, bunlari bicme alaninin
disinda birakin.

Max: 1cm Max: 1cm
|
<>
Min: 2m
Max: 1cm
<«
40cm
Sanal Tel Sanal Tel

Sarj istasyonu ile sanal déngu arasindaki mesafe
en az 2 metre olmaldir.

~

Etrafinda ¢ukur veya cicekler
bulunan agacin etrafina bir tel
yerlestiriimesini gerektirir

2m'den daha
genis

Sanal kabloyu kurarken 90 dereceden daha kisa bir
kose olusturmamaya 6zen gosterilmelidir. 90
dereceden daha keskin bir kdse, bigicinin sanal tel
izini kaybetmesine neden olabilir. Asagidaki semada
gOsterilen gibi 90 dereceden genis kdse yapabiliriz.

90°'den  kuguk bir
acidan kaginmak igin
birkag aci kullanarak

Hatali Kése Kurulumu dogru kése ayary

2m' den daha
genis olmali

Keskin koseler igin duzgiin kurulum sekli

Gorsel telin baglantisi
- Sanal kabloya katilmak.

Sanal kablo yeterince uzun degilse ve
eklenmesi gerekiyorsa: Saglanan kablo
konektérind kullanin. Su gegirmezdir ve
gUvenilir bir elektrik baglantisi saglar.

Eklemek icin: Her iki kablo ucunu
konektdre takin. Simdi konektorin tst
kismindaki digmeye tamamen basin.
Konektdr Gzerindeki dugmeye elle
bastirmak zor oldugundan, bir pense veya
benzerini kullanin.

1cm




3. KURULUM

3.5 $ arj uinitesi baghginin kurulumu

Litfen sarj istasyonundaki sarj basliklarini saat
yoniinde sabitleyin.

3.6 Sanal kablo ve sarj istasyonu baglaniyor.

1.Sanal telin iki ucunu 1 cm uzunluga kadar kesin.
Telin iki ucunu soyun.

2. Sanal kablonun kesilen iki ucunu sarj
istasyonunda bulunan sanal kablo terminaline
baglayin. Litfen (+) ve (-) terminal baglantilara
dikkat edin.

3.Sanal kablo, sarj istasyonuna iyi bir sekilde
baglanirken, sanal kablo 1s1g1 renksiz hale gelir.
Sanal kablo ve sarj istasyonu arasindaki basarisiz

baglanti, yanip sénen kirmizi 1s1ga neden olur ve sarj

istasyonundan bir bip sesi génderir.

UYARI

sanal tel kesilmelidir.

Sarj istasyonunun arkasindaki llizumsuz/fazla

3.7 Gii¢ baglantisi

1. Sarj cihazi terminalini b, sarj istasyonu gli¢ terminali a'ya
baglayin.

1'i fis a'dan 1'e fis b'den baglayin ve sikica vidalayin.

- + + -
2 1 1 2
Sarj istasyonundaki $arj cihazindaki
glic terminali gug terminali

2. Sarj cihazini gl kaynagina baglayin.
3. Istasyondaki sarj 15131 yesil renkte: Sarj olmuyor.
istasyondaki sarj 15191 kirmizi: sarj oluyor.

3.8. Yeniden $Sarj etme

1. Sarj Gerilimi: 24V Sarj
akimi: 4A

2. Ekranda sagdaki resim
gOsterildiginde, robot
sanal teli bulacak ve
sarj etmek igin
istasyona kadar onu
takip edecektir.

3. Ekranda sagdaki
resimde sarj edildigi
gOsteriliyor,

4.6

Sagdaki resimde sarj
ediliyor ve yagmur
sensorleri
etkinlestirilmis.

ONEMLI BILGI

Robot sarj olurken kullanilamayacak tim
digmeler (acil durum anahtari ve gl¢ digmesi
harig) kilitlidir.

5. Cim bigme makinesi tamamen sarj olduktan sonra
birka¢ santimetre geri gider ve bekleme moduna girerek
orada durur.



4. KONTROL PANELI

4. KONTROL PANELI

Kontrol Panel goriiniimii

(D Ekran

Sarj istasyonu Sembolii

Caligma programi sembol
Yagmur sensoru sembolu
Jiroskop

Hat sembold Fonksiyon ayari
Otomatik mod

AKU voltaji Alan ayan

Ay / Gln

Hafta

Saat / dakika Sorgulama
Dokunma sensorl

ABCDEK
[ |

=TT

G
!

>

(Qvukari -Up/ +:
- menu seg, y ukari ¢gik
- menu seg, sola git
- Sekli segin +

Butona basin
-Seg¢iminizi onaylamak igin .

@Agagl /- o
menu seg, asagi in
- menu seg, saga git
- Sekli segin -
@Home tusu
Bicici calisirken bu diigmeye basin, otomatik olarak sarj icin
sarj istasyonuna gider.

-10 -



UYGULAMA KULLANIM KLAVUZU

Uygulama IOS and Andriod telefonlar igindir.

indirip kurunuz:
¢ The Android kullanicisi lutfen Google Play'den “EGROBOT”u indirin.

¢ |OS kullanicilar [utfen “EGROBOT”u Apple Store' dan indirip kurun.

* ilk olarak litfen sarj istasyonunu ve sanal kabloyu baglayin ve kullanim kilavuzuna
gore ¢cim bicme makinesini agin. Daha sonra telefon ayari arabiriminden WI-Fl'ye
cihaza baglanmak igin basin. - Cihazi baglamak igin .ilk kez cihazi baglamanin
yaklasik 3-5 dakika surdtigunu ve cihazin ayni anda yalnizca bir telefona
baglanabilecegini unutmayin.

Uygulamanin kullanimi:
¢ indirdiginiz uygulamaya tiklayip 'enter’

Tl 2

Remote Control Function

1AUTO” tusuna basin, bigici otomatik
olarak galisacaktir.

2."Remote" tusuna basin, bigici manuel
olarak caligsacaktir ve kullanici bigiciyi
telefonu ile galismasi icin yonlendirebilir.
'Remote’ modda, robotun teli ve
istasyonu tanimadigini unutmayin.

3."HOME" a basin, robot otomatik olarak
sarj istasyonuna geri dénecektir.

4."SWITCH" e basmak robotu
durdurabilir ve ekran ana araylze
donecektir. Robot sarj olurken bunun
galismadigini unutmayin.

5.8ag alt kosede "MOW" tusuna basarak
bigaklari kontrol edebiliriz

Fonksiyon ayarlama Tarih & Hafta & Saat

1.Bu araylze girin, ¢im

b'QIme ma!(meS| adresini Kullanici bu arayiizde belirli
01'den 58'e kadar bir zaman ayarlayabilir.

ayarlayabiliriz.

2.11 dil ve 4 aralik islevi igin
secenekler vardir.
3.Ultrasonik dalga, yagmur
sensoru, dokunma sensord,
basing sensor(, pusula ve
Sesli alarm gibi fonksiyonlar
opsiyoneldir, acilip
kapatilabilir. Fonksiyonu
ayarladiktan sonra

“Save” tusuna basiniz.

Litfen ayarinizi kaydedin.

-1 -



Tl 2

Tl 2

Parola

“Password enable” i
agin.

Begendiginiz 4
basamakli sifreyi
ayarlayabilir ve
kaydedebiliriz.

Calisma Alani ayari

Bu bolim, kullanim
kilavuzu sayfasi 13-14 ile
birlesmelidir.

“Area location setting”
ayarini" girin

1.Bu araylize girmeden
once, lutfen bahgeyi
kullanicinin kendi talebine
gore birkag alana ayirin.

2.Uygun sekilde
ayarladiginiz alanlari
secip kaydedin. Ardindan
konumlandirmaya
baslayin.

'Area working-time'
ayarina gelin

1.Haftalik galisma ginunu
segin.

2.Robotun baslama
zamanini ayarlayin.
ardindan her alandaki
c¢alisma slresini ayarlayin
ve kaydedin.

Calisma alanlari 6rnegin 3
alan ise, lUtfen bicme
zamanini sadece bu 3
alanda ayarlayin, diger
secilmemis alanlar igin
zamani ayarlamayin.

Tl 2

Bigme durumu Sorgusu

1. “Mower running time” a tiklayin,
bicicinin toplam ¢alisma stiresini
alabiliriz.

2. “Mower charging time”a
tiklayin, robotun toplam sarj
suresini alabiliriz.

3. Robotun voltajini alabiliriz.

4. Uyar bilgilerini kontrol etmek
icin Querying Mower-state (Bicme
durumu sorgulama) yi tiklayin.

-12 -



6. KULLANIM

6. KULLANIM
ONEMLI BILGI

- Etrafta evcil hayvanlar, cocuklar veya insanlar
oldugunu biliyorsaniz, ¢im bigme makinesini
gOzetimsiz calistirmayin.

- Yalnizca gun i1s1dinda veya iyi bir yapay isikta bigin.
- Bigiciyi i1slak ¢cimde kullanmaktan kaginin.

- Cim bigme makinesini ¢iplak ayakla veya agik
sandalet giyerken calistirmayin.

- Daima saglam ayakkabilar ve uzun pantolonlar giyin.
- Her zaman yokuslarda ayaginizin oldugundan emin
olun.

- Bigiciyi kendinize dogru geri ¢evirirken son derece
dikkatli olun.

- Bigiciyi her zaman, ayaklari bigaktan olduk¢a uzakta
olacak sekilde talimatlara gore galistirin.

A

UYARI

guvenlik talimatlarini okuyun.

UYARI

A Ellerinizi ve ayaklarinizi donen
bicaktan uzak tutun.

6.1 Hazirhk

- Sanal kablonun dogru sekilde kuruldugundan emin
olun.

Bigicinin bulundugu alani periyodik olarak inceleyip
Ozellikle ylUksekligi 6 cm'den az olan tum taslari,
cubuklari, telleri, kemikleri ve diger yabanci cisimleri
temizleyin.

Bigaklarin, bicak civatalarinin ve kesici tertibatinin
asinmadigini veya hasar gérmedigini periyodik olarak
gorsel olarak inceleyin. Dengeyi korumak igin aginmis
veya hasarli bigcaklari ve civatalari setler halinde
degistirin.

Sanal kablonun iki ucunu sarj istasyonundaki
terminale baglayin ve sanal kablonun baglantisinin iyi
oldugundan emin olun. (Sarj istasyonundaki 1sik
renksizdir).

Sarj cihazini sarj istasyonuna vyerlestirin ve digli
kapakla sabitleyin. Ardindan sarj cihazini gug

kaynagina baglayin. Sarj istasyonunun iyi monte
edildiginden ve sarj istasyonundaki 1s1gin  Yesil
oldugundan emin olun.

Herhangi bir kiguk delik veya timsek olmamasi igin
cimleri periyodik olarak inceleyin.

ONEMLI BILGI

Sanal kablo veya sarj istasyonu iyi
baglanmiyorsa kullanici ¢cim bigme makinesini
calistiramaz.

6.2 Robotu calistirma

Bigiciyi calistirmanin iki konumu vardir.

1.Bigiciyi saat yoninde sanal kabloya alin, bigicinin sarj
istasyonundaki iki sarj tabakasina bagl olmadigindan

emin olun. Aksi takdirde, bigici sarj modundadir,
bagslatilamaz.

2.Robotu baslangi¢ noktasina goéturin.
LINE' 1 kapatmak icin robot, dogrudan ¢imin igini
kesmeye baslar. Robot tUzerinde LINE' | ayarlamak
icin, sanal teli takip ederek bir daire seklinde kesecek
ve Once sanal telde kesme islemini bitirecektir.
Robotu baglatmak igin
1. Cihazin altindaki Power tusuna basin
2. Robotu agmak icin Acil Durum dugmesini birakin.

3. Segildiyse Parolayi Girin (ilk parola: 1234).

4. AUTO modu secin. Bicme makinesi ¢aligir.

5. Otomatik moddayken calisma siresini (10-500 dakika
arasinda) secebilir.

6.3 Bigiciyi durdurma / Bigme makinesini kapatma

1. Uygulamanin gui¢ digmesine basin. Bigme
makinesi durur ve bekleme moduna girer.

2. Bigici, dogrudan Acil durum digmesine
basilarak kapatilabilir.

3. Kapatmak i¢in bigicinin altindaki gl
digmesine basin.

6.4 Acil Durum Butonu

Acil Durum digmesine bastiginizda Bigici bir sefer
kapanir. Kullanicinin cihazi yeniden baglatmasi
gerekir.

-13 -



6. KULLANIM

Enter the AUTO mode? 10-500mins

— AUTO YES /NO

English / French / German / Danish
Swedish / Finnish / Italian / Polish
—— LANGUAGE Norwegian / Spanish / Russian / Dutch

EXIT
Set address

—— ADDRESS
——RANGE

RAIN Set Rain Sensor
—— FUNCTION ——1——TOUCH SENSITIVE
—— ALARM SOUND—ON/OFF

YES /NO
1/2/3/4

ON / OFF
ON/ OFF

Set range

—INITIAL YES /NO

Initial now?

—EXIT

—— CUTTING HEIGHT ——25-55mm

Year

Robot —— Week
mower —— SET —1—— TIME ———1— Month / Date
main Hour / Minute
menu —— SAVE / EXIT

OLD PASSWORD

—— NEW PASSWORD
—— PASSWORD ————— SWITCH— ON/ OFF

— SAVE/ EXIT

L EXIT SET AREA
—— AREA1 AREA4

r— AREA2 AREAS
—— AREAPOSITION ———— AREA3 AREAG6
— START/ EXIT

—— AREA ————— SCHEDULE TIME —— MON,TUE,WED,THU,FRI,SAT,SUN, EXIT

START TIME  AREA1 AREAG6 SAVE/DEL/EXIT
00:00 000 MIN 000 MIN

LINE Set LINESENSOR
MON,TUE,WED, THU,FRI,SAT,SUN, EXIT

—EXIT
——RUNNING TIME

—— INQUIRY ———CHARGE TIME

——EXIT

-14-



6. KULLANIM

6.5 Dil Segimi
1. Se@ET ve @ tusuna basarak girin.

2. Secin FUNCTION ve O tusuna basarak girin.

3. Secin LANGUAGE ve O tusuna basarak girin.

4. Secin English / French / German / Danish / Swedish/
Finnish / Norwegian / Italian / Spanish / Russian / Polish/
Dutch ve ®tusuna basarak onaylayin.

6.6 Adres kurulumu

Robot ile sarj istasyonu arasinda ADRES
bulunmaktadir. Fabrikada énceden ayarlandigi igin
kullanicinin adresi ayarlamasina gerek yoktur.

Adresi resetlemek igin:

1. Segin SET ve enter'a basin.
2. Secin FUNCTION ve © tusuna basin.
3. Secin ADDRESS ve © tusuna basin.
4. Sarj istasyonunda © tusuna basin.

5. Bigici dogru adresi alacaktir, onaylamak igin Evet'e
basin.

6.7 Aralik

ayari 1. Segin ve @tusuna basarak girin.

31ecin FUNCTION ve @ tusuna basin.
3. Secin RANGE ve © tusuna basin. .
4. Segin 1/2/3/4 ve © tusuna basin.

6.8 Y agmur

RAIN ON: Yagmur basladiginda bigme makinesi sarj
istasyonuna geri déner
RAIN OFF: Robot yagmurda calismaya devam eder.

1. Segin SET ve enter'a basin. ©.

2. Secin FUNCTION ve © tusuna basin.

3. Secin RAIN ve © tusuna basin.

4. Secgin ON / OFF ve segimi onaylamak igin @asin

6.9 lk ayarlama
F abrika ayarlarina dénan.

1. Segin SET ve enter'a basin. ©.

2. Secin FUNCTION ve © tusuna basin.
3. Secin INITIAL ve © tusuna basin.
4. Secin YES / NO ve secimi onaylamak icin @ basin.

6.10 Sistem zaman ayarlamasi
1. Segin SET
2. Segin TIME ve ® tusuna basarak girin .

ve® tusuna basarak girin .

3. Yil (YEAR) ayarlamak igin .
- Tusa basin@y a da@y Il ayarina gitmek igin.
- Basin tus @ Yl ayarina girmek igin.

- Basintus @ ya da© dogru Yil ayarina girmek igin. Ve
tusu®a basarak ayari onaylayin.

4. Hafta, Ay/Tarih, Saat/Dakika'yi Adim 3 olarak ayarlayin.
5. KAYDET'e gitmek i¢in @ tusuna veya @ tusuna basin ve
O tusuna basarak ayari

kaydedin. 5.11 Parola ayari
1. Segin SET
2. Segin PASSWORD ve © tusuna basarak girin.

ve © tusuna basarak girin.

3. ik parola: 1234
4. Girmek icin eski parolayi: OLD PASSWORD.

5. Basin tusa ® ya da @ girmek icin: OLD PASSWORD
ve © tusuna basarak girin

- Basin tusa ® y a da@ tparolayi dogrulamak igin
ve secimi onaylamak icin® basin.

5. Yeni parola belirlemek icin NEW PASSWORD as
Basin tusa @y a da® SAVE basin ve © tusuna
basarak kaydedin.

Parola iglevi istege baghdir.

SWITCH ON: robot her basladiginda,kullanici dogru
sifreyi girmelidir.

SWITCH OFF: robot her basladiginda, kullanici sifre
girmek zorunda degildir.

6.12 BOLGE AYARLAMA

Bu islev, genis bir alanda c¢im bicme makinesinin
verimini artirmaktir. Daha genig bir alani 6 kiguk alana
ayirmaniza olanak tanir. Fonksiyon P16-5.13
SCHEDULE TIME SETTING ile birlikte kullaniimahdir,
ornegin asagidaki 3 ayri alani alir.

1. Secin AREA ve © tusuna basarak girin
2. Segin AREA POSITION ve ©@tusuna basarak girin

3. Calisma alanini se¢mek igin.

- ALAN 1 istege bagh degildir, varsayilan olarak bunu
seger.

- ALAN 2'ye gitmek igin @ tusuna veya @ tusuna basin ve
ALAN 2'nin galistigini segmek igin © tusuna basin. "™*"
ALAN 2'nin 6nlne gelir.

-15 -



6. KULLANIM

ONEMLI BILGI

Kullanici ALAN 2'de calismayi segmezse, ALAN 3'te
galisan robotu ayarlayamaz.

- ALAN 3'ye gitmek icin @ tusuna veya @ tusuna basin ve
ALAN 3'nin ¢ahlistigini segmek icin © tusuna basin. ™"
ALAN 3'nin 6nline gelir.

4. Hafiza Noktasini ayarlamak igin.

Bellek noktasi, bigicinin sanal kabloyu birakip ¢imlerin
icine girecegi yeri programlamaktir. Her alanda bir Bellek
noktasi olmahdir.

Lutfen bellek noktalarini ayarlamadan 6nce bigicinin

voltajini 27 V' dan fazla tutun
- Bigiciyi sarj istasyonuna yerlestirin.

- Secin START ve © basarak onaylayin . Daha sonra
robot sanal tel yurlyUsu takip etmeye baglar.

- Bigici Hafiza 1'e ulastiginda ALAN 1'deki Hafiza noktasini
ayarlamak icin © tusuna basin.

- Bicici Bellek 2'ye ulastiginda ALAN 2'deki Bellek
noktasini ayarlamak igin © tusuna basin.

- Bigici Hafiza 3'e ulastiginda ALAN 3'teki Hafiza noktasini
ayarlamak icin © tusuna basin.

Ornegin asagidaki resimde Hafiza 1, Hafiza 2, Hafiza
3'l goriiyoruz.

- En iyisi, Bellek noktasini iki kdsenin ortasina
ayarlamaktir.

- Bellek noktasinin daha iyi bir konumu, bir alanin baginda
veya sonundaki 3 metre uzunlugunda sanal teldir.

- Alani ayirmak igin teli gegidin etrafindan gegirin. Gegisin
kenarina ve kenarindan sanal tel en az 1 metredir. Ayari
asagidaki resimdeki gibi kontrol edin.

- Bir alandan digerine gecis yapmak igin sanal tel arasinda
minimum mesafe 50 cm'dir.

- Robotu sarj istasyonuna geri koyun ve ¢alismasini bekleyin.

6.13 Z aman planlama ayari
Program zaman ayari, AREA islevi ile birlikte
kullaniimalidir. P15-5.12 AREA (ALAN) ayari.

1. Segin AREA [ ve © tusuna basarak girin

2. SCHEDULE TIME" segin ve tusuna basarak girin.©
3. WEEK (HAFTAYI) (MON, TUE, WED,THU, FRI,
SAT, SUN)segin ve © tusuna basarak girin.

4. BASLANGIC ZAMANINI ayarlamak igin.

- START TIME (BASLANGIC ZAMANI) segin ve ©
tusuna basarak girin.

- Saati / Dakikayl ayarlamak icin @ veya @ tusuna
basin ve © tusuna basarak ayarlari onaylayin.

5. Her alanda galisma stiresini ayarlamak igin.

- ALAN 1'i secin ve © tusuna basarak girin.

- ALAN 1'de robotun ne kadar sure galisacagini
ayarlamak icin @ tusuna veya @ tusuna basin ve
onaylayin. Her kaydirma i¢in 10 dakika (000'den 500
dakikaya kadar).

6. AREA 2'yi AREA 6'ya Adim 5 olarak ayarlayin.

Aciklama:
- Eger ALAN1 '000' dakika olarak ayarlanirsa, bu ALAN
1'de kesme olmayacak anlamina gelir.

- Kullanici ALAN 2'de galismayi segmezse, kullanici
ALAN 3'te bir gcalisma suresi ayarlasa bile robot ALAN
3'te calismayacaktir.

- 7. Ayarlari kaydetmek icin EXIT (CIKIS') veya silmek
igin DEL (SIL'i) segin.

6.14 HAT

HAT: Bigme makinesi her basladiginda, tel kesmeyi
bulmali ve 6nce istasyona kadar takip etmelidir.

1. Segin AREA

2.'LINE' (HAT')secin ve © tusuna basarak girin.
3. Istenen giinli secin ve  © tusuna basarak segimi
onaylayin.

ve girmek icin ©@tusuna basin.

ONEMLI BILGI

Tum ayarlarin hafizaya alinmasi yaklasik 3 saniyeye
ihtiyac duyar, bu nedenle litfen ¢im bigme makinesini
ayarladiktan hemen sonra kapatmayin.
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7. BAKIM VE DEPOLAMA

7. BAKIM VE DEPOLAMA

- Bakim iglemleri sirasinda, 6zellikle bigaga mudahale
ederken, Uretici tarafindan belirtilen bireysel
korumalari kullanin.

- Bakim islemlerini gergeklestirmeden 6nce, robotun
guvenlik kosullarinda durdugundan emin olun.

BAKIM PROGRAMI

SURE MALZEME ISLEM TiPi REFERANS
Bigagi temizleyin ve Goriin: Robot
etkinligini tkontrol cleaning
edin

HERHAFTA| BICAK _ ,
Bigak bir darbe nedeniyle | Gériin: “Blade

egilmisse veya asinmissa | replacement”

degistirin.
HER AY Robot Temizligi yapin Gortin: Robot
cleaning
Yeniden sarji Gériin:
HER 3 AYDA 1 Robot gerceklestirin “Battery’

7.1 Robot Temizligi

1. Robotu guvenlik kosullarinda durdurun.

2. Koruyucu eldiven giyin.

3. Cihazin tim dis ylUzeylerini ilik suya
batirilmis bir stingerle temizleyin.

4 Vernikli ylzeylere ve plastik bilesenlere zarar
vermemek icin ¢ozlcu veya benzen kullanmayin.

5. Robotun i¢ kisimlarini yikamayin , /"\
elektrik ve elektronik bilesenlerine s
hasar vermemek icin
basin¢li su kullanmayin

UYARI

Robotu temizlemek icin asla ytksek
basingli bir yikayici veya hatta akan
su kullanmayin.

6. Robotun alt kismini (kesme bigagi alani ve tekerlekler)
kontrol edin ve robotun dogru ¢calismasini

engelleyebilecek birikintileri ve / veya artiklar temizleyin.

7. Tortular ve / veya diger artiklari bigaktan ¢ikarmak igin
uygun bir firga kullanin.

8. Sarj istasyonunun disini kalintilardan temizleyin.

9. Cihazin glvenli ¢aligir durumda oldugundan emin

olmak icin tim somunlari, civatalari ve vidalari siki tutun.

10. Guvenlik igin aginmis veya hasarli pargalari degistirin.

11. Yalnizca dogru tipte yedek bigaklarin kullanildigindan
emin olun.

12. Uretici tarafindan énerilen dogru sarj cihazi kullanilarak
pillerin sarj edildiginden emin olun.

13. Yanlis kullanim elektrik carpmasina, asiri iIsinmaya
veya pilden asindirici sivinin sizmasina neden olabilir.

14. Elektrolit sizintisi durumunda su / nétrlestirici madde ile
yikayin, gozlere vb. temas ederse tibbi yardim alin.

15. Bigicinin bakimi, Ureticinin talimatlarina gore
yapilmalidir. Bu Uriin elektrikli ve elektronik atiklar icin
belirlenmis toplama haznesi olan bir yerde atilmalidir.

Daha fazla bilgi igin yerel belediye ofisinizle veya
urdnad satin aldiginiz magazayla iletisime gecin.

7.2 Robotu saklama kosullar

Bigme makinesini ve tiim yedek pargalari orijinal
paketiyle paketleyin ve kartonu yerden ytiksekte serin
ve kuru bir yerde saklayin. Sicaklik -10 ° C daha
soguk olmamalidir.

7.3 B1 cak degisimi

1. Robotu glvenli kosullarda durdurun.

2. Koruyucu eldiven giyin.

3. Robotu ters cevirin.

4. Bigagi gevsetin ve cikarin.

5. Yeni bir bigagi degistirin ve sikica vidalayin.

7.4 On tekerlek temizligi

On tekerleklerin donuist zorlastiginda robotu ters gevirip
kontrol edin ve 6n tekerleg@i robottan gikarmak igin vidali
kapagi sokun. Ug kapaklari sékin ve ¢gamur, ¢im vb.
kalintilari ¢ikarin, ardindan robotun Uzerine yeniden takin
7.5 Pil

AKU/Pil bakim gerektirmez, ancak sinirli (1-3 yillik) bir
Omre sahiptir. Pil émrU, kullanim sezonunun uzunluguna
ve robotun haftada kag¢ saat kullanildigina baghdir. Uzun
bir sezon veya haftada bir¢ok saat kullanim, pilin daha
dizenli olarak degistiriimesi gerektigi anlamina gelir.

- Lityum Pillerde Dikkat edilecek:

- Ltfen pilleri standart slire ve prosediire gore sarj edin.
- Gl ¢ok duslk oldugunda. Mimkin olan en kisa
surede sarj etmeye baslanmalidir.

- Depolama, lityum pilin optimum depolanmasinin% 80
glcle ve golgede tutulmasini éneriyoruz.

- Pilin anot ve katotunu baglamayin.

- Pili tek kisi olarak s6kmeyin, onarmayin veya
degistirmeyin.

- Kullanilmayan pil igleme

- Latfen en yakin atik isleme merkeziyle iletisime gegin.

ONEMLI BILGI

Kis mevsiminde saklamadan dnce, sezon
sonunda pili tam olarak sarj edin. Ve her 3 ayda
bir sarj edin.
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8.SORUN GIiDERME

8. SORUN GIDERME

Dogru sifreyi girip ve 1.Sanal kablo sinyal 1.Sarj istasyonundaki
AUTO modunu, gonderemiyor. Sanal kabloyu 1sigini
seciliyor. Ancak bigici kontrol edin. Sanal
hala baglayamiyor ve 2.Sanal kablo kesilmis kablonun sarj istasyonuna
gﬁ{g;lsyt/?)?onu Pip ses olabilir. iyi baglandigindan emin
olun
2. Sanal kabloyu kablo
konektorleriyle baglayin.
. 1. Gucu kontrol edin ve
Dogru sifreyi girip ve 1.Ana gug kapatilmistir. | sarj cihazinin giic
AUTO modunu, . - kaynagi ve sarj
segiliyor. Ancak bigici sarj istasyonu lle bieme | istasyonunaiyi
hala baglayamiyor iletisim. gﬁ%landlgmdan emin
I E ] 28,8 Bigicinip ;inyalleri .
Bigici galismayi ALARM kaybettigi alandaki tel
durdurur ve bip sesi T Virtual wire Sanal kablo sinyal sensorlerini test edin,
cikarir. was cul off gonderemiyor. sinyal ¢ok zayifsa, sanal
kabloyu yeniden
18-81 MOHN B9: 23 ayarlayin.
1. Bigici yerden 1. Bigiciyi diz zemine
Bigici calismayi kaldiriimistir. gotirin ve yeniden
durdurur ve bip sesi 2. Cim bicme makinesine | baslatin.
cikarir. birisi veya bir nesne 2. Nesneyi biciciden
biniyor veya oturuyor. uzaklastirin ve yeniden
baslatin.
1. Calisan tekerlek sert
nesnelere carparsa. 1. Cimleri temizleyin ve sert
2. Bicici cimenlikte nesnelerden arindiriimig

L sikismis. oldugundan emin olun.
Bigici calismay!i
durdurur ve bip sesi 2. Bigicinin sikistigi yerdeki
Glkarr. cimleri temizleyin veya baska

bir yerde bigiciyi yeniden
baslatin.
) . 1. Kesme yiksekligini uygun
1. Kesme yuksekligi ok | yiikseklige ayarlayin.

. dusuk. 2. Cimleri temizleyin ve sert
Bicici calismayr nesnelerden arindiriimis
durdurur ve bip sesi 2. Bigak sert nesnelere oldugundan emin olun.
cikarir. garplyor. 3. Bicicinin sikistig yerdeki

cimleri temizleyin veya bagka
3. Bigici gimenlere sikigsmig| bir yerde bigiciyi yeniden
bagslatin.
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8.SORUN GIiDERME

Bigici calismayi
durdurur ve bip sesi
cikarir.

Bigme makinesi yerden
30 dereceden fazla
egiktir.

Bigiciyi kapatin ve bigiciyji
diz bir zemine goétarin
Ardindan bigiciyi yeniden
baslatin.

Piller yeniden sarj
olmuyor

1.Sarj cihazi agik degil.

2.Pil 6mru azalir.

1. Sarj cihazinin dogru
baglanip baglanmadigini
kontrol edin.

2. Bigiciyi servis
istasyonuna gdénderin ve
pili degistirin.

1. Cim asiri blylimus
veya ¢ok Islaksa,

2. Arazinin peyzaj
onarimina ihtiyaci
vardir.

1. Cimi uygun yukseklikte
kesin.

2. Araziyi duzeltmek igin.
tim delikleri doldurun,
kapatin.

Bicici kenari
tamamlamiyor.

Yol boyunca engel var.

Sanal tel yUrdylsini tam
olarak izleyin ve higbir
engelin olmadigini
onaylayin.

Bigici, sarj istasyonu
kontaklarini
algilamiyor.

Sarj istasyonunun
onundeki zemin diz
degildir.

Sarj istasyonunu 6ninu
dizleyin.

Bigici, kontaklari sarj
tabakalarinin
Uzerindeyken sarj
istasyonuna ulasir.

Sarj istasyonu ile sarj
istasyonu girisindeki ¢im
ylzey arasindaki ylkseklik
farki.

Sarj istasyonunun éniindeki
zeminin  istasyonla  ayni
seviyeye gelmesi igin alani
doldurup duzlegtirin.

Bigici, c¢icek vyataklari
etrafinda anormal

davranir.

Sanal kablo yanhg
yerlestirildi

Sanal kabloyu yeniden
konumlandirin.

Bigici cok guraltalu
caligir

1. Hasarli kesme bigag.

2. Kesme bigagi kalintilarla
kapl

3. Bigicinin 1 metreden daha
kisa mesafedeki dlisen dallar,
unutulmus nesneler, vb.gibi
engellerden dolayi
calisamamasi.

4. Hasarli galisan motor veya
kesme motoru.

5. Gim ¢ok ylksek.

1. Yeni bir bigak takin,

2. Bigiciyi emniyetli bir sekilde
durdurun, ellerinizin kesilme
riskini dnlemek icin koruma
eldivenleri kullanin, kalintilari
bicaktan ¢ikarin.

3. Robotu yeni yerde baslatin.

4. Motoru tamir ettirin veya
servis istasyonunda degistirin.

5. Kesme yliksekligini artirin
veya normal bir ¢im bigme
makinesi kullanin.
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9. S EMATIK YEDEK PARGA GORUNUMU

Robot Exploded View

1

2
3
4
4
o)
6
/
8
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9. SEMATIK YEDEK PARGA GORUNUMU

Robot yedek parca listesi:

No | Yedek Parga ismi No. |Yedek Parca ismi No |Yedek Parga ismi
Kesme yiiksekligi 24 Motor ayarlanmasi 47 Diiz pul-3
1 ayarlama motoru 25 PCB Ekran PCB 48 | Bicak muhafazasi
2 Kesme motoru sabiti 26 Yagmur sensori 49 | M4 vida somunu
3 Mil kovani 27 Orta kapak 50 | Bigak
4 Kesme motoru sabit yuvasi 28 Acil durum tabani 51 Bigak M4 vida
S Kesme motoru tabani 29 Acil durum conta halkasi 52 Kesme motoru
6 LaStI.k halka conta 30 Acil dur.um anahtari 53 | Bicak bas|
7 Lastik halka 31 Lastik tampon .
8 Koruyucu kalkan 32 UstKapak 54 | M8 Vlda“_ somu"n
9 Calistirma motoru 33 Kire eklem-6n 55 | Dokunmatik sensor
10 | Yag kecesi 34 Kiire baglanti-arka o6 P(_.:B A.\.nva PC.B
1" Calistirma motoru ug kapag! 35 Kure kafasi 57 Gug dugmesi
12 Arka tekerlek 36 Kauguk icin basing halkasi
13 | Tekerlek kabugu 37 Sallanan ¢ubuk kauguk
14| MURGr seridi 38 Sallanan gubuk mili
15 | Alttaban 39 Destek halkasi
16 | Firgasiz motor PCB 40 Duz pul-2
17 | Pil kapadi 41 Konumlandirma yayi
18 | Batarya 42 Merkezleme blogu
19 | M5 vida 43 Miknatis-1
20 | Diz yikayici-1 A4 Hall PCB
21 | On tekerlek 45 Yayli halka
22 | Sarj sayfasi 46 Miknatis-2
23 | Sanal tel sensortu PCB
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1.Istasyon korumasi
2.PCB

3.Gug terminali

4.Sanal kablo terminali
5.Baslik Alti

6.Sarj basligi gcubuklarn
7.Sarj basligi oturma yeri
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L 3

LB-4-1500
LB-6-1800
¢im Bi-me Robotu

KULLANIM KLAVUZU
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